1. Optymalizacja ekspresu do kawy. Gorgca woda przeptywajgc przez zmielong kawe wyptukuje z
niej ekstrakt. Zmielona kawa zajmuje przestrzen [0,L] Mozna to opisaé prostym rownaniem
czastkowym

K] d
5 Cx) +V (@) - Ct,x) = k (G = C)

gdzie C(t,x) jest stezeniem ekstraktu czasie t w punkcie x € [0, L] w przeptywajacym ptynie, ktory
staje sie kawa (do picia). C,,; to zawartos¢ ekstraktu w zmielonych ziarnach a V(t) oznacza predkos¢
przeptywu. Sterowaniem moze by¢ tu predkos¢ przeptywu: V(t). Nalezy ustali¢ (postugujac sie
Internetem) co znaczy dobra kawa. Np. zbyt dtugie parzenie powoduje wyptukiwanie substancji,
ktdre pogarszajg smak. Zbyt szybkie powoduje, ze mato ekstraktu przechodzi do roztworu i trzeba
uzy¢ duzo surowca itp. Trzeba tu wybrac odpowiednig funkcje do zmaksymalizowania.

2. Optymalizacja pola magnetycznego w silniku jonowym typu Halla. Silniki te coraz czesciej s
uzywane do sterowania satelitami oraz do napedu pojazdéw w misjach kosmicznych. Aby
zobaczy¢ o co to sg silniki typu Halla mozna np. wypisa¢ w Google : Hall thrusters.

Propozycja polega na rozwazeniu ukfadu réownan zwyczajnych, ktére w pewnym uproszczeniu
opisujg przeptyw jondw, elektrondw i atoméw neutralnych w silniku. W réwnaniach tych
wystepuje wspdtczynnik (funkcja), ktdra zalezy w prosty sposdb od pola magnetycznego. Funkcje
te traktujemy jako sterowanie. Nalezy jg tak wybraé aby zmaksymalizowaé site ciggu. Praca
wymaga podejscia numerycznego i stanowitaby pewng modyfikacje pracy licencjackiej pandéw

J. Toczynskiego i M. Kacprzaka z 2014r. Mozna oczywiscie z ich wynikéw korzystac.



