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Co nazywamy zyskiem?
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Czy mamy jakies ograniczenia?
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Jaki koszt ponosimy?
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Zadania:

Szukamy optymalnej informacji dla obu modeli.

Najpierw rozwigzujemy prostszy problem, gdy nie
ma ograniczenia na sigme
Znajdujemy optymalne parametry

Rozrozniamy podmodele, w ktorych stan
poczatkowy jest ustalony (rowny stacjonarnemu)
| takie, w ktorych optymalizujemy tez po stanie
poczgtkowym

Liczymy koszt ,przestania” optymalnej informacji



Przyktad — model prosty (bez sprzezenia),
bez ograniczen energetycznych, start ze
stanu stacjonarnego
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Porownanie modeli ze stacjonarnym

| z optymalizowanym war. poczgtkowym
(model bez sprzezenia i bez ograniczen
energetycznych)
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Porownanie modeli ze stacjonarnym
| z optymalizowanym war. poczgtkowym,
bez iz sprzezeniem
(bez ograniczen energetycznych)
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Model bez sprzezenia
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Model ze sprzezeniem
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Porodwnanie
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Whnioski so far
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o [(A)<I(A), I(C)<I(C) Vo* <oo.
o [(A) < I(C) Vo* < oo.
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o [(A) < I(C) V6% <00,  I(A) > 1(C).

TS5 =00




Tp
k() = = [ a(r)d
Tp — o\T T
Tp
0
A
f‘; readout time
~— ! reset time




| Ho * T
I I | ] “ *
B Wikt | 00 5
| | | n f .F | |
oL 1! 0
I AR
] II | | Tp — 05
) T =0.75
G - | . 0 | | =1
yavg 2. 0 50 |
yavg 2.5 0
] Wﬂg | zﬂ\-’g
-hc’x "1 | :
7 0.6 il
{:} _ I n:n:u:m.i“r_.ﬂ_w W
| | | =
I | A
1 Sy L |
i 0 : | I- Tp =
T —
Y M

yavg



l:#:

Porownanie zysku i kosztu

_,._-'—-!—"—‘ l_.... B s s g

F e
- et T

r

¥
=

yav

|4
-
.-‘“r
i*“
‘__"*
T - -
¥ T
- -H"".*. .__.-t-"f-*
i
T
S -4-\'“"-—#- ll"-.-
C —
O —=
A —
A —




Porownanie zysku i kosztu

Jopt Expense

A, C | I(A) < I(C) | E(A) = E(C)

A, C | I1(A) < I(C) | E(A) > E(C)




Dziekuje za uwage

Expense

E(A) = E(C)

E(A) > E(C)



