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1.1 EKONOMETRIA

Historycznie termin „ekonometria”:

- Paweł Ciompa „Przegląd ekonometrii i rzeczywistej teorii buchalterii”, 1910, Lwów;

- Ragnar Frish wprowadził termin „ekonometria”, 1926, Norwegia.

DEFINICJA (w szerszym sensie)
Ekonometria – badanie ilościowych zależności między zjawiskami ekonomicznymi przy pomocy stosownego aparatu statystycznego.

DEFINICJA (w węższym sensie)
Ekonometria – zajmuje się szczególnymi metodami statystycznymi stosowanymi do danych nie pochodzących z zaplanowanych eksperymentów.

GENERALNIE:

Ekonometria:

-
ilościowa ocena relacji pomiędzy zjawiskami ekonomicznymi,

-
konfrontacja (akceptacja/odrzucenie) teoria ekonomii <-> praktyka gospodarcza,

-
prognozowanie wyników działalności gospodarczej.

1.2 DANE STATYSTYCZNE
- podstawa do wnioskowania typu ilościowego w ekonomii,

- pochodzą z prób (prostych), stanowiących podzbiór populacji generalnej (zbiorowości statystycznych) względem pewnej cechy (pewnych cech) i z nich w określony sposób wybranych,

- najczęściej w postaci

a) szeregów czasowych – zbiór liczb ((wartości) związanych z badaną cechą (zmienną), jakie przez nią zostały przyjęte w kolejnych równoodległych momentach (dzień, kwartał, lata, dekady, itp.) np. dzienne notowania giełdowe spółki, indeksu giełdowego, itd.,

b) danych przekrojowych – wartości cechy mierzone w tym samym momencie np. wiek, indeks BMI, wielkość powierzchni mieszkalnej studentów studiujących na UKSW, liczba imprez,

c) danych przekrojowo-czasowych – konglomerat a) i b) np. liczba imprez w tygodniu odbyta przez jednego studenta z poddanej badaniu grupy studentów w ciągu np. semestru zimowego.

Podstawowe źródła danych:

- publikacje GUS (Roczniki i Biuletyny Statystyczne),

- publikacje NBP,

- dane finansowe przedsiębiorstw, giełdowe, ...
1.3 MODEL EKONOMETRYCZNY
Model - uproszczone przedstawienie rzeczywistych procesów.

Jak szczegółowy powinien być model?

- prosty (Karl Popper, Milton Friedman),

- złożony (T.C. Koopmans, Jimmy Savage: „model powinien być duży jak słoń”).

W praktyce w modelu:

- uwzględnienie wszystkich czynników, które uważane są za ważne dla problemu, a pominięcie wszystkich pozostałych.

Model ekonomiczny – zbiór założeń opisujących w przybliżeniu zachowanie się gospodarki.

Model ekonometryczny – formalny opis stochastycznej zależności wyróżnionego zjawiska ekonomicznego (zjawisk) od czynników, które je kształtują, wyrażony w formie pojedynczego równania bądź układu równań.

Struktura pojedynczego równania opisana za pomocą:

- zmiennej objaśnianej (zazwyczaj y),

- zmiennych objaśniających (deterministycznych bądź losowych) – ściśle związanych z modelowanym zjawiskiem ekonomicznym (np. xi, i = 1,...,n),

- parametrów strukturalnych (np. (i, i = 0,...,n),

- składnika losowego (()

oraz

- związku funkcyjnego łączącego zm. ob-ną ze zm. ob-cymi i składnikiem losowym przy pomocy zależności

y = f(x),
gdzie f - funkcją x typu:

- deterministycznego,

- stochastycznego.

Przykład 

y = (0 + (1 x + (
gdzie:

y – wielkość wytworzonego PKB w roku 2005 w zł,

x – wielkość zatrudnienia w roku 2005 w mln,

( – składnik losowy wyrażający tzw. „zakłócenia” (błąd losowy w równaniu),

(0, (1 – parametry strukturalne (do oszacowania).

Przyczyny uwzględnienia składnika losowego:

- postępowanie podmiotów ekonomicznych cechuje indeterminizm, czyli np. ten sam konsument, postawiony wobec takiego samego wyboru w takich samych warunkach, może podjąć każdorazowo nieco inną decyzję (immanentna cecha zjawisk społ.-ekon. ( stąd składnik losowy);

- pomiar zjawisk jest niedoskonały i niedokładny - składnik losowy zawiera w sobie różnice wynikające z błędów obserwacji (częściowo można poprawić);

- sam model może być wadliwie skonstruowany i w jego specyfikacji brakować może ważnych zmiennych ob-cych lub/i postać funkcyjna może być niepoprawna (jakość modelu – można poprawić w największym stopniu!).

Konstrukcja modelu:

- zbiór równań opisujących zachowanie zjawiska ekonomicznego wyprowadzonych z modelu ekonomicznego,

- stwierdzenie, czy występują błędy w obserwacjach,

- specyfikacja rozkładu prawdopodobieństwa „zakłóceń” oraz ewentualnych błędów w obserwacjach.

1.4 KLASYFIKACJA ZMIENNYCH W MODELU

Podział ze względu na stopień wyjaśniania przez model:

- A
 - zm. endogeniczne: bieżące i opóźnione (wyjaśniane przez model),

- B
 - zm. egzogeniczne: bieżące i opóźnione (nie wyjaśniane przez model).

Ze względu na rolę pełnioną w modelu:

- C
- zmienne objaśniane,

- D
- zmienne objaśniające.

Uwaga: C i D nie muszą być zbiorami rozłącznymi (pd. poniżej)

1.5 KLASYFIKACJA MODELI EKONOMETRYCZNYCH
1.5.1 Ze względu na liczbę równań: jedno- bądź wielorównaniowe

Pd modelu jednorównaniowego:

y = (0 + (1 x + (.

Klasyfikacja zmiennych:


A = {y}


B = {x}

C = {y}


D = {x}.

Pd modelu wielorównaniowego:

PKBt = a0 + a1Zt + a2It-1 + a3It-2 + et1
It = b0 + b1PKBt + et2.

Klasyfikacja zmiennych:

A = {PKB, I}

B = {Z}

C = {PKBt, It}

D = {Zt, It-1, It-2, PKBt}.

1.5.2 Ze względu na postać analityczną zależności funkcyjnej: liniowe i nieliniowe

Pd modelu liniowego (z addytywnym składnikiem losowym):

y = (0 + (1 x + (.

Pd modelu nieliniowego (z multiplikatywnym składnikiem losowym):
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1.5.3 Ze względu na występowanie czynnika czasu: statyczne (nie uwzględniające czasu, wśród zm. ob-cych nie występują zm. opóźnione oraz zm. czasowa) i dynamiczne (uwzględnia się czynnik czasu w równaniu).

1.5.4 Ze względu na ogólnopoznawcze cechy modelu: przyczynowo-opisowe (związki przyczynowo-skutkowe pomiędzy zm. ob-cymi i ob-nymi) oraz symptomatyczne (zm. ob-ne ( zmienne skorelowane z odpowiednimi zm. ob-nymi ( modele wielorównaniowe).

1.5.5 Ze względu na charakter powiązań pomiędzy nieopóźnionymi zm. endogenicznymi w modelu wielorównaniowym: proste, rekurencyjne oraz o równaniach współzależnych.

1.6 MODELOWANIE EKONOMETRYCZNE:

[image: image1.wmf]e

a

=

a

a

a

n

n

X

...

X

X

Y

2

1

2

1

0


2. DOBÓR ZMIENNYCH OBJAŚNIAJĄCYCH DO MODELU.
2.1 Współczynnik korelacji

Oznaczenia:

X=(x1, x2, ...,xn)
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DEFINICJA

Współczynnikiem korelacji pomiędzy zmiennymi X oraz Y nazywamy wielkość
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R2 = 100% r2.

2.2 Metoda Hellwiga
Y



- zm. ob-na,

X ={X1, X2, ..., Xm}- zbiór „kandydatek” na zm. ob-ce,

rij
-współczynnik korelacji liniowej Pearsona między „kandydatkami” na zm. ob-ce,

rj
-współczynnik korelacji liniowej Pearsona między zmiennymi Xj i Y,

s = 1, 2, ..., 2m-1
- numer niepustych kombinacji zmiennych ze zbioru X,

Cs
- zbiór numerów zmiennych tworzących s-tą kombinację.
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- indywidualna pojemność informacyjna nośnika informacji Xj w s-tej kombinacji o zmiennej objaśnianej:

- integralna pojemność informacyjna s-tej kombinacji:
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- reguła decyzyjna COPT:

PRZYKŁAD

Dla zmiennej Y wybrano dwuelementowy zbiór „kandydatek” na zmienne objaśniające X={X1, X2}.
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Kombinacje zmiennych objaśniających:

s=1

{X1}


C1={1}

H1=h11=0.49

s=2

{X2}


C2={2}

H2=h22=0.25

s=-3

{X1, X2}

C3={1,2}

H3=h31+h32=
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Optymalny zbiór: C3.
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