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1 Wprowadzenie

1.1 Cel

Dokument Plan Wykonania Systemu zawiera plan powstawania dokumentacji oraz implementacji
systemu ,,ISOiWUT”. Dokument ukazuje czynnosci wykonywane podczas pracy nad projektem.
Zebranie tych informacji w jednym miejscu ma na celu usprawnienie wykonania systemu.

1.2 Zakres

Dokument obejmuje:
e zdefiniowanie zadan i odpowiedzialnosci kazdego cztonka zespotu realizujacego projekt
e szczegOly organizacyjne, w szczegdlnosci plany:

— procesOw technicznych
— nadzoru i kontroli nad projektem

— pomocnicze

1.3 Omoéwienie reszty dokumentu

Dalsza cz¢$¢ dokumentu zawiera:
e plan projektu
e opis zadan czlonkéw zespotu realizujacego projekt

e plany nadzoru i kontroli nad projektem

2 Omoéwienie projektu

2.1 Celi zakres projektu

Celem projektu jest usprawnienie i organizacja procesu tworzenia systemu ,,ISOIWUT”.

2.2 Produkty projektu
W sktad ostatecznej wersji systemu ,,ISOiWUT” wejda:

e oprogramowanie dla:

— Serwera Bazy Danych

— Serwera WWW



e podrecznik uzytkownika

e dokumentacja projektowa:
— Wizja Projektu
— Model Przypadkow UZycia
— Specyfikacja Uzupetniajqca
— Model Dziedziny
- SAD

— Plan Testow

3 Organizacja projektu

3.1 Struktura organizacyjna
W sktad zespotu tworzacego projekt ,,ISOiWUT” wchodza:

e Piotr Skowron - kierownik zespotu

(e-mail: p.skowron@students.mimuw.edu.pl)

e Michat Lewowski - zastepca kierownika zespotu

(e-mail: m.lewowski@students.mimuw.edu.pl)

o Piotr Wygocki

(e-mail: p.wygocki@students.mimuw.edu.pl)

o Michat Matczuk

(e-mail: m.matczuk @students.mimuw.edu.pl)

4 Zarzadzanie projektem

4.1 Oszacowania
4.1.1 Oszacowania finansowe

System ,,ISOiIWUT"” jest realizowany w oparciu o narz¢dzia wolnodostgpne (darmowe). Szacuje
si¢, ze koszty sprzgtu (komputer, serwer, tacze) beda wynosi¢ 10000 ztotych. Pozostate koszty
to wynagrodzenie pracownikéw - 20000 ztotych.

4.1.2 Oszacowania czasowe

Zakonczenie prac nad projektem planuje si¢ na 30 czerwca 2006.
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4.2 Plan projektu
4.2.1 Plan faz projektu

Faza projektu

Data rozpoczecia

Data zakonczenia

Analiza ryzyka, kosztéw, szans powodzenia, ewen-
tualnych zyskéw ptynacych z projektu. Czgsciowe
zbieranie wymagan.

16.02.2006

10.03.2006

Dalsze zbieranie wymagan. Tworzenie pierwszych
wersji dokumentéw : Model przypadkéw uzycia,
Specyfikacja uzupetniajaca. Implementacja gtwnych
klas. Tworzenie bazy danych.

10.03.2006

01.04.2006

Implementacja czgSci pakietow. Pierwsze etapy
wdrozenia. Dalsze zbieranie wymagan. Pierwsze
elapy testowania

01.04.2006

01.05.2006

Konicowa implementacja. Korficowe zbieranie wyma-
gan. Catkowite wdrozenie. Testowanie i korekty go-
towego systemu

02.05.2006

12.06.2006

Odbidr systemu

12.06.2006

20.06.2006

4.2.2 Wydania

Planowane jest wydanie jednej wersji systemu.




4.2.3 Harmonogram projektu
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4.3 Harmonogram prac zespotu

Hjjap
AT

[{joE

Gl

egnn
DEEE

4
JERNN
RN

O
0 Em8

3
o
L

T

|
= /|

DDDD

[ |
O

DDUU

fia E_N_eﬁT E_N_eﬁT yaIZphy:

i

z E_N_UET

z .._w_N_u:»._.WN .._w_N_u:»._.iN .._w_N_u>._._uN :w.Nn:C.T .._w_N_u::.T‘ ualzpi]

Lotz

| yRIZpdL

[
[

| -

O
o
o
O

L \w_N_eﬁ L

[ | | | I
[ | | |
.._w_N_u:»._.vw :w_N_u»._.W Ly

|
|
w_N_u:»._.T

O
O

w_N_u:m._. I .._w_N_u>._.vu_‘ ualzpi]

5007 Um_nj

900z 28laza

g00z few

G007 Ualaalmy 7

900z 28zlew

ANZAEW tEUIIW
PlaobAga old
ISMOMaT HELIIN
LOIMOYS 1101d




4.3.1 Zasoby

Plan zatrudnienia System ,, JSOiWUT” od poczatku do korica bedzie wykonany przez zespo6t

w skladzie:

Michat Lewowski

Piotr Skowron

Piotr Wygocki

Michat Matczuk

Plan szkolen

e LATEX - 02.02.2006

e CVS -03.02.2006

e UML - 04.03.2006

Nowe technologie — na biezaco

4.4 Plan zarzadzania ryzykiem

OkolicznoSci Skutki Przeciwdzialanie Usuwanie Skutkéw
czasowa, losowa nie- | niemozliwos¢ realizacji rozlozenie pracy na po-
dyspozycja jednego z | projektuzgodnie z przy- zostatych cztonkéw ze-

cztonkéw zespotu

jetym harmonogramem

spotu

poslizgi czasowe w re-

niemozliwos¢ realizacji

przestrzeganie harmo-

alizacji harmonogramu | projektu zgodnie z przy- | nogramu - Kkontrola
projektu jetym harmonogramem | przez kierownika
Wactaw Szef - czlo- | utrudniona komunika- | rozplanowanie  zadan | zamiana okresu czasu

wiek odpowiedzialny za
specyfikacje 1 wdroze-
nie po stronie PAT wy-
jezdza na szkolenie do
Japonii w okresie czasu
14.04.06 - 2.05.06

cja z PAT, utrudnione
procesy  czeSciowego
wdrozenia 1 zbierania
wymagan

tak aby w okresie czasu
14.04.06 - 2.05.06 nie
przeprowadzane  byty
procesy wdrozenia i
zbierania wymagan

zbierania wyma-
ga/wdrozenia z
okresem czasu imple-
mentacji niektérych
pakietow




5 Plany procesow technicznych

5.1

Metody, narzedzia i stosowane technologie

RUP - (ang. Rational Unified Process), metodologia zgodnie z ktéra tworzona jest doku-
mentacja

UML - (ang. Unified Modeling Language), jezyk uzywany do modelowania systemu
Rational Rose - narzedzie do modelowania w UML

Violet-0.15 - narzedzie do modelowania w UML

Magic Draw - narzgdzie do modelowania w UML

Latex - system sktadu tekstu uzywany przy tworzeniu dokumentacji

CVS - system kontroli wersji

PostgreSQL - system zarzadzania baza danych

Apache - serwer WWW

PHP 5.0, CSS, JavaScript, HTML - jezyki stuzace do tworzenia stron WWW

6 Historia zmian

30.05.2006 - pierwsza wersja dokumentu
03.06.2006 - dodanie diagraméw Gantta



